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Nutzen Sie die Vorteile von 

Unjo® Tiger. 

Flexible Motorsteuerung.

• Mit kundenspezifischer Software.

• Lieferbar in kleinen Stückzahlen.

• Sehr kurze Lieferzeiten für kundenspezifische
Einheiten und geringe Anfangsinvestitionskosten.

• 2 Gleichstrommotoren können miteinander 
synchronisiert oder unabhängig voneinander von
der gleichen Einheit gesteuert werden.

• 450 W, Antrieb und Steuerung in einer Einheit.



Unjo® TIGER

Allgemeines: Semistandard-Motorsteuereinheit für 2- oder 
3-Phasen-Schrittmotoren, bürstenlose
Gleichstrommotoren oder 1 oder 2 Gleichstrom-
Bürstenmotoren. 

Kommutierung: BLDC: - Block, mit Hallgebern oder ohne
Sensoren

- Sinusförmig

Schrittmotoren: Bis zu 128 Mikroschritte

Versorgungs- Nennspannung 18-48 VDC
spannung:

Leistungsstufe: Max. 10 A Dauerstrom bei 18-48 V

Eingänge, 24 VDC: 4 digitale Eingänge für 24 VDC-Systeme.
Schaltstufe ca. 7 V. Konfigurierbar mit lokalem
10 kΩ Pull-up zur Eingangsversorgungs-
spannung oder Pull-down zur Masse.

Eingänge, Encoder/ 2 Anschlüsse für Encoder mit Indeximpuls oder
Hallgeber digitalen Hallelementen für BLDC.  

Jeder Anschluss liefert 5 oder 10 VDC-Geber-
Versorgungsspannung und hat drei Eingänge mit
lokalem Pull-up zur Geber-Versorgungsspannung.

Eingänge, analog: 2 analoge Differenzialeingänge für ± 10 VDC.
AD-Wandlung mit 10 bit-Auflösung.

Ausgänge, 24VDC: 2 digitale Ausgänge für 24 VDC-System. Die
Ausgänge können mit offenem
Kollektorausgang konfiguriert werden und 
ca. 30mA Sink bei lokalem 22 kΩ Pull-up zur
Eingangsversorgungsspannung oder Push/Pull
für Source oder Sink von ca. 30 mA liefern.

Kommunikation: RS-232 über 9-Pin-D-Sub-Stecker und RS-232
oder RS-422 / RS-485 über separaten Stecker.

Parameterspeicher Einstellbare Parameter werden nach
(nichtflüchtig): Kundenanforderungen eingerichtet.

Abmessungen: Platine: L x B x H = 107,5 x 73,5 x 26 mm

Mit Montageadapter für DIN-Schiene 
L x B = 116 x 76 mm. 

Zusätzliche Analoge Hallgeber

Analoge Differentialhallgeber

Digitale Ausgänge

Analoge Ausgänge

Relais-/Optokopplerausgänge

CAN 2.0 B (bis zu 1 Mbit/s).

USB

Software: Eine große Anzahl von Basismodulen ist verfüg-
bar, beispielsweise Motorsteuerung und
Kommunikation. Diese werden von einer überg-
reifenden Anwendungssoftware genutzt, die bei
jedem Kundenprojekt einzigartig ist. Durch die
modulare Konstruktion der Basisfunktionen kann
das Anwendungsprogramm in sehr kurzer Zeit
entworfen und verifiziert werden. Das bedeutet
geringe Investitionskosten für unsere Kunden
ohne Erhöhung der Stückkosten.
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