EEUNjO

electric motor control systems of Sweden

Nutzen Sie die Vorteile
vom Unjo® Gepard.

Flexible Motorsteuerung.

e Hochwertige Semistandard-Motorsteuerung fir
1-6 Achsen.

e Lieferung mit kundenspezifischer Software.
e Uber 100 kHz Bandbreite im Stromregelkreis.

® 450 W Nennleistung, Controller und Endstufe auf
einer Platine.

e Grosse Auswahl an Funktionsmodulen verflgbar.

e Encoder, Ethernet, Feldbus und andere
Schnittstellenoptionen.

Enjoy all the
benefits of full
motor control




Unjo®Gepard
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Technische Daten

Allgemeines:

Umwandlung:

Versorgungs-
spannung:

Endstufe:

Regelkreis-
performance:

Eingange 24 VDC:

Eingange, Encoder/
Hallsensoren:

Kommunikation:

Hochwertige Semistandard-
Motorsteuerungseinheit fir 12
individuell gesteuerte Motorphasen
bei PMSM Motoren, burstenlosen
Gleichstrommotoren, 2- und 3-phasi-
gen Schrittmotoren, oder einer
Mischung daraus.

BLDC: e Block, mit Hallsensoren oder
sensorlos.
e Sinusformig.
Schrittmotoren: mehr als 4096
Mikroschritte.

Nennspannung 12-75 VDC.

Max 10 A Dauerstrom.

e Bandbreite Geschwindigkeitsregelung
30 kHz

e Bandbreite Positionsregelung 30 kHz

¢ Bandbreite Strom/Drehmoment-
regelung > 100 kHz

e Jitter in der Zeitdomane < 10 ns.

12 digitale Eingange fur 24 VDC-
Systeme. Schaltstufe ca 7 V.

18 Eingangskanale fur Encoder
mit Indeximpuls oder digitalen
Hallsensoren fur BLDC; 5 oder 10
VDC-Geberversorgungsspannung

USB 2.0, Ethernet 100 Base-TX
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Parameterspeicher:
(nicht-fluchtig)

Abmessungen:
Zusatzliche

Funktionen/
Tochterplatinen:

Software:

Prozessoroption:

Unjo AB, Bergfotsgatan 3B, SE-431 35 MdlIndal, Sweden
Phone: +46 (0)31-743 35 45, Telefax: +46 (0)31-743 46 14
E-mail: info@unjo.com  Internet: www.unjo.com
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Einstellbare Parameter werden nach
Kundenanforderungen
eingerichtet.

Platine L x B x H = 200 x 140 x 30 mm.

¢ Analoge Hallsensoren

¢ Analoge Differentialhallsensoren
¢ Analoge und digitale Ausgange
¢ Analoge Eingange

e Feldbuskommunikation (Real Time
Ethernet, RS 485, CAN)

¢ Resolver-Feedback
e Relais-/Optokopplerausgange
¢ Endat Sensorschnittstelle.

Eine groBe Anzahl von Basismodulen
ist verfigbar, beispielsweise
Motorsteuerung und Kommunikation.
Diese werden von einer Ubergreifenden
Anwendungssoftware genutzt, die bei
jedem Projekt gesondert erstellt wird.
Durch die modulare Basisfunktionen
kan das Anwendungsprogramm in
sehr kurzer Zeit entworfen und veri-
fiziert werden. Das bedeutet geringe
Investitionskosten fir unsere Kunden
ohne Erhdhung der Stlickkosten.

Beinhaltet den Embedded-Prozessor
NIOS II, der auch fur eine zusatzliche
Kundenprogrammierung nutzbar ist.
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